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 Pr®cautions importantes : 

 

1. Ce robot est destin® aux piscines ¨ fond plat et horizontal. 

 

2. Ne pas faire fonctionner le robot hors de lôeau sous peine de lôendommager irr®m®diablement. 

 

3. Assurez-vous que les prises de courant ®lectrique sont ®quip®es dôune prise de terre. 

Lôinstallation doit °tre prot®g®e par un disjoncteur diff®rentiel 30 mA. 

 

4. Ne pas faire fonctionner l'appareil lorsque des personnes sont dans la piscine. 

 

5. Eviter de laisser tra´ner des objets flottants ou au fond de la piscine qui pourraient modifier la 

trajectoire du robot pendant son fonctionnement. 

 

6. Ne pas modifier la position des flotteurs du c©ble afin de respecter le comportement initial du 

robot.  

 

7. Avant de mettre l'appareil sous tension, sôassurer que le c©ble soit enti¯rement d®roul® afin de ne 

pas affecter la performance de l'appareil de nettoyage ou m°me l'endommager. 

 

8. Le bac de r®tention doit °tre rinc® et nettoy® apr¯s chaque utilisation. 

 

9. L'appareil doit °tre stock® dans un endroit frais et a®r® ¨ lôabri de la lumi¯re directe du soleil 

lorsquô il n'est pas utilis®. 
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10. L'unit® d'alimentation doit °tre plac®e ¨ lôabri du soleil. Afin d'®viter la surchauffe et les d®g©ts 

potentiels sur les composants. NE JAMAIS COUVRIR LôALIMENTATION AVEC QUOI QUE CE 

SOIT. 

 

11. Le transformateur ne peut °tre ouvert que par notre service apr¯s-vente. Toute ouverture de 

celui-ci ou de l'appareil par une personne ®trang¯re ¨ notre r®seau de SAV entra´nerait la perte de la 

garantie. 

 

12. Le bo´tier de commande doit °tre fix® ¨ une distance minimum de 3.5m par rapport au bord de la 

piscine. Afin dô®viter lôunit® dôalimentation soit entra´n® dans lôeau accidentellement lorsque le robot 

fonctionne, il est fortement command® dôutiliser la corde et la crochet fournis pour fixer lôunit® sur 

place.  

 

13. N'utilisez pas l'appareil de nettoyage hors des environnements et conditions expos®s dans ce 

manuel. 

 

14. Ne pas enlever le tableau de commande. 

  

15. V®rifiez la compatibilit® de la tension du r®seau avec votre appareil. 

 

16. Il est recommand® de stopper la filtration de la piscine lors du fonctionnement du robot pour 

®viter que celui-ci ne soit immobilis® sur la bonde dôaspiration. 
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17. Apr¯s lôavoir nettoy®, lors du remontage, bien fixer le capot sur le bac de r®tention en pressant 

lat®ralement les loquets de fermeture vers le centre de lôappareil. Voir sch®mas ci-dessous : 

(sch®ma de droite ¨ revoir : mettre une fl¯che au bout du doigt.) 

 

 

               

Ȃ                                                  ATTENTION  

 

Faire descendre lôappareil dans lôeau comme indiqu® dans la fig. de gauche en le vidant 

COMPLĈTEMENT DE LôAIR EMPRISONN£ ET le positionner correctement sur ses roues  

 

 

 

 

 

Installer la brosse fournie avant utilisation.  
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I. Introduction : 

Le nettoyeur automatique Racer Winn est un nouveau type de robot de piscine tr¯s efficace et 

destin® principalement aux piscines ¨ fond plat. 

Gr©ce ¨ une programmation ®labor®e, il peut nettoyer le fond automatiquement sans vider la 

piscine.  

De plus, il filtre l'eau du bassin en la d®barrassant des particules en suspension et des s®diments. 

 

Le robot fonctionne sur courant continu 24 Volts, ce qui assure son utilisation en toute s®curit®. 

 

Lire attentivement ce manuel afin dôutiliser correctement ce robot. 
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II. S®curit® :  

 

1. Position de l'unit® d'alimentation̔conformez-vous aux num®ros 9 et 11 dans ñPr®cautions 

importantesò. 

 

2. Conditions pour l'alimentation : conformez-vous au num®ro 3 dans ñ Pr®cautions 

importantesò. 

 

 

   Avant la connexion de l'appareil de nettoyage ¨ l'alimentation, v®rifiez que la tension et la 

fr®quence de votre r®seau ®lectrique correspondent aux indications figurant sur l'®tiquette au dos de 

l'alimentation ET QUE VOTRE INSTALLATION COMPORTE UNE PROTECTION 

DIFF£RENTIELLE DE 30 MA. 

  



8 

 

  III.  Donn®es techniques : 

 

1. Voltage et Fr®quence : 220V/50Hz 

2. Voltage sortie : 24V CC 

3. Puissance : 150W 

4. Cycles: 1H / 1.5H / 2H 

5. Longueur du c©ble : 12m 

6. Surface de nettoyage : environ 68mĮ 

7. D®bit de filtration : 18m3/h 

8. Porosit® du filtre : un filtre standard et un filtre ̈  mailles serr®es 

9. Temp®rature de lôeau : 10ÁC-35ÁC 

10. Vitesse : environ 20m/min 

11. Grade : Robot IPX8 Alimention IPX4 

12. Temp®rature de fonctionnement : 10ÁC-40ÁC 

13. Profondeur max̔2m 

14. Pente de piscine̔inf®rieure ¨ 
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 IV. Structure du robot :  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Capot complet 

Filtre  

Bac de r®tention  
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V. Mode dôemploi :  

5.1 Connection du c©ble 

5.1.1 Branchez le c©ble du robot sur le connecteur du bo´tier dôalimentation, et vissez le 

verrouillage dans le sens des aiguilles dôune montre. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   5.1.2. Branchez le c©ble sur la prise.  

 

 

 

 

 

 

  

Vissez et d®vissez cette partie.  
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5.2. Instructions du tableau de commande 

 

 

 

 

 

                     

         Boutons et voyants indicateurs  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

NO. Bouton  Fonction Description  

1 ON/OFF Marche/ Arr°t  D®marrer ou arr°ter le robot 

2 CYCLE 

 

 

 

 

 

 

 

Bouton S, chaque 16 sec.  

Lôappareil change de direction, 

fonctionnement 1 heure.  

 

 

 

 

 

 

 

Bouton M, chaque 25 sec.  

Lôappareil change de direction, 

fonctionnement 1 heure 30 minutes.  

 

 

 

 

 

 

 

Bouton L, chaque 35 sec.  

Lôappareil change de direction, 

fonctionnement 2 heures. 

3 VOYANT 
Le voyant clignote selon le cycle s®lectionn®Les 3 voyants clignotent lorsque 

le cycle est termin®. 
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5.3 Installation de la brosse sur le robot 

 

-  Aligner les crochets de la barre avec les trous sur le socle du robot comme indiqu®, et 

Appuyer pour ins®rer chaque crochet dans les trous jusquô¨ ce quôil soit bien fix®.  

 

-  Pour retirer la barre de brosse, pousser les crochets pour les lib®rer des trous. 
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5.4 Fonction et ajustement de la buse 

Il y a deux buses sur le robot (comme indiqu® sur la fig.). Pendant que lôune sôouvre, lôautre se 

ferme. Lôeau est expuls®e par la buse ouverte et propulse le robot dans la direction oppos®e. 

Ajustez lôorientation des buses ¨ lôaide des rep¯res afin de faire d®crire au nettoyeur une trajectoire 

une l®g¯re courbe. 

 
 
 

5.4.1 : Ajustement des buses et des trajectoires 
 

G®n®ralit®s̔Les rep¯res dôangle des buses de 0 Á ¨ 40 Á 

 
Positionnez les buses sur 0Á-0 Á, lôappareil marche en trajectoire droite. 
  
Positionnez les buses sur 0 Á ¨ 40 Á pour obtenir une courbe de plus en plus importante. 
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5.4.2 Exemples de position de la buse 

 

Exemple 1 (r®glage par d®faut) ̔  0 Á / 30 Á, pour la plupart des piscines. 

 

Position 
des buses 

 
 
 
 
 
 

Trajectoire   
 
 
 

 
 
Exemple 2 : R®glage 0 Á / 20 Á en cas de c©ble sôenroule sous r®glage par d®faut 
 

Position des 
buses 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Trajectoire   
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Exemple 3 : R®glage 0 Á / 40 Á Pour la couverture plus importante 
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Position des 
buses  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Trajectoire   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
Exemple 4 : R®glage 20 Á / 20 Á, pour les piscines rondes 
 

Position des 
buses  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Trajectoire   
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
Remarque : en raison des diff®rentes formes de piscine, et le r®glage des buses, le d®placement 
sera un peu diff®rent dans la r®alit®.  
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5.5 Immersion de lôappareil 
 

   Mettez l'appareil dans l'eau en le tenant par la poign®e et en ®vitant de toucher la paroi. 

 

 

                                                     

 

 

 

                                      

L'appareil commence ¨ se remplir d'eau. Laissez- le descendre lentement dans l'eau en le retenant 
par le c©ble jusqu'¨ ce qu'il se pose doucement sur le fond. Ajustez la longueur du c©ble dans le 
bassin d¯s que l'appareil d®marre. 
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5.6 Nettoyage du filtre 

 

Ouvrez les 2 loquets de fermeture de la partie sup®rieure du robot, soulevez le filtre. 

 

 

 

 

 

 

 

 

Rincez s®par®ment le filtre et le plateau.  

 

 

 

 

 

 

 

Apr¯s lôavoir nettoy®, posez le filtre sur le plateau, posez le capot et verrouillez le tout en 

appuyant lat®ralement sur les loquets de fermeture jusquô¨ entendre un d®clic. 

 

 

 

 

 

                                                   

 

  


