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APr@cautions i mportantes

1.Ce robot est destin® hAokrkipobstahes ° fond plat et
2Ne pas faire fonctionner | e robot hors de | deau s
3Assuveuas que |l es prises de courant ®l ectrique son
Léinstallation doit °tre pebt®@g®mApar un disjoncte
4. Ne pas faire fonctionner | ' appareil l orsque des p
5bEviter de | aisser tra " ner des objets flottants ou

trajectoire du robot pendant son fonctionnement.

6.Ne pas modifier |l a position des flotteurs du cOblI

robot.

7.Avant de mettre | appareil sous tendgi®oouldtd anfes nr e

pas affecter | a performaeceoeudem’imeappamadiolmdgemett o

8Le bac de r®tention doit °tre rinc® et nettoy® ap

9.L" appareil doit °tre stock® dans un endroit frais

l orsqué il n



10.L" unit® d' alimentation déaftdh®vieepl aa®esuichaabf i
potentiels sur |l es composants. NE JAMAI S COUVRI R L

SOI T.

1l1.Le transformateur ne peut C‘atprres st WeBaut eg uded wearrt unrod
cetltcwbiu de | " appareil par une personne ®trang re 7 n

gar anti e

12.Le bo " tier de commande doit °tre fix® 7 une di st :
piscine. Afin dé®viter |1 d6unit® dbéali mentation soit

fonct,i oinlneest fortement ceonentanlda® cdréoucthielti sfeoru rlnai sc opro

pl ace.

13.N'"utilisez pas | "apparei.l de nettoyage hors des ¢
manuel

14.Ne pas enlever | e tableau de commande.

I5.Vv®r i fiez |l a compatibilit®& rdee dpap @reenisli.on du r ®s e al
16.1 | est recommand® de stopper |l a filtration de | a
®viter -queneeboit immobilis® sur | a bonde dobaspira



17.Apr s |l 6avoir nettoy®, | ors du remontage, bien fi

| at ®r al ement |l es | oquets de fermetur alessmausl e cent

(sch®ma de dromeetrirereneifl ¢the au bout du doigt.

ATTENTI O

Faire descendre | 6appareil dans | deau comme indiqu

COMPLCTEMENT PHEPRDBABADRNfe Eplositi onner correctement s

l nstaller |l a brosse fournie avant utilisation.
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l. Il ntroducti on

Le nettoyeurRacuaro eMditnnmpme nouveau type de robot de p
destin® principal ement aux piscines ° fond plat.
Gr©ce © une programmation ®l abor ®e, i peut nettoy
piscine.

De pl us, il filtre |sseamut ddue sb apsasritni cenl d sa edn® bsau srpae n ¢

Le robot fonctionne sur courant continu 24 Vol ts,

Lire attentivement ce manuel afin doébutiliser corre



1. S®curit®

1.Positildmnde ® d" abnfme-mthag8i anx num®ros 9 et 11 da

i mportanteso.

2.Conditions pour | "avomenaatnom®roc®ndamnssmeiz Pr ®c

i mportanteso.

AAvant l a connexion de | " apparreiifli edze ogqwed tloay atgen s
fr®quence de votre r®seau ®lectriqgue correspondent

" al i mgnt QUEONWNOTRE | NSTALLATI ON COMPORTE UNE PROTE

DIFFERENTIELLE DE 30 MA.




I | Donn@®&eesc hni:ques

1. Vol t age et :2RrO®&q beHze

2. Vol tage24d9rCCe

3. Pui s s aln5c0ew

4. CycslleH1. 5RH

5. Longueur :d@ c©Obl e

6. Surface de: nenvioyamg 68 m]j
7. D®bit de: f18m3/alh i o

8. Porosit®uduffltteedtdndmrid |eets wrerr ®es
9. Temp®r at ur:el 0dda5 AGeau
10.Vi t eeesw @ i20omm/ mi n

11.Gr adrRobot IAPX88ehPK4én
122Temp®r aturenedmed® MOOA®n
13.Prof onde@m max

l4.Pente dé imifRuiirrair e



du robot

Struct ure

V.

(




V. Mode doéempl oi
5.@0nnection du c©bl e
5. 1Brlanchez | e cObtendecrebotdsesubol i er doal i me

verrouillage dans | e sens des aiguilles dbédune mo

5.1.2. Branchez | e c©ble sur | a prise.




. 2. l nstructioommamnudd abl eau de

2
3
1
Boutons et voyants indicateurs
NO.,Bout oFoncti on Description
1 ON/ OF Mar cArr °t D®marrer ou arr*°t
Bouton S, chaque

Léoappcahrende de di

\ \ fonctionnement 1

Bouton M, chaque

2 CYCLE Léobappareil change

\ fonctionnement 1

Bouton L, chaque
Léappareil change

fonctionnement 2

Le voyaotechkiegon | e Lceysc|3e vso®l aencttsi och
3 VOYAN

l e cycle .est termin®




5.3 I nsdaelllatbromsse sur |l e robot

- Aligner |l es crochets de | a barre adawad qlue®s tertous

Appupeur i ns®rer chaque crochet dans |l es trous |

- Pour retirer |l a barre de brosse, pousser | es <




5.4 Fonatusnemént de | a buse

Il y a deux buses sur | e robot (comme indiqu® su
ferme. Lb6beau est expul s®e par | a buse ouverte et p
Ajustez | dorientateonragsr dausafsin dé afialiera d®crire
une | ®g re courbe.

5. 4. 1Aj ust ement dtersajbaicstesi reds des
G®n®ralLles®sep rdesdbobamsgBeA ~ 40 A
Positionnez |-esApuks@appareffemaoche dnoite.

Positionnez | es buses sur 0O A ° 40 A pour obtenir




5.4.2 Exemples de position de | a buse

Exempl e 1 (d@fgduw)eA p/ar30 A, pour |l a plupart des pi

Posi ti
des bu
Traj ec

Exempl eR®glage 0 A / 20 A en cas de cOble sdenroul

Positio
buses i e

// —— \
HE
\| | S

Traj ect

ExemplR®gl affe/ 040 A Pour |l a couverture plus import.

1



Positio
buses i i

Traj ect

Exempl eR®gl age 20 A / 20 A, pour |l es piscines rond

Positio
buses

Traj ect

Remarguen raison des diff ®dentr®dd fgkemess del pi d®p he
sera un peu di ff®rent dans |l a r®alit®.



5.5 I mmersion de | 6dappareil

Mettez | ' appareil dans | '"eau en | e tenant par | a

(n

~

T Y |
Crs: O“‘(‘j
S \
L'"appareil commence ~ -4 dempgldiredred té @ n sL ali'sesaeuz e n
par | e ¢c©ble jusqu' ™ ce qu'il se pose doucement s
bassin d s que | ' appareil d®marre.

ﬂ P
i

. -
¥
- ..1

Y

*
-
L~
e
-

Q
o




5.6 Nettoyage du filtre

Quvre2 leguets de ffarmpmatwuire siugp@r ietveerzéi tureobot ,

i

Rincez s®par®ment |l e filtre et | e plateau.

Apr s | davoir nettoy®, posez | eefrirlouf bueuehlke pl

appuyant | at®ralement sur | es |l oquets de fermetur e




